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1 编制背景 

本标准依据《浙江省电力学会标准工作委员会关于印发“2020年标准制修计划（第一批)”的通知》

(浙电学标〔2020〕3号)的要求编写。 

配电室内轮式巡检机器人的组成、性能、功能等技术指标，在行业内存在差异，缺乏相关技术规范，

有必要制定关于配电室内轮式巡检机器人的技术规范标准，有助于规范配电室内轮式巡检机器人的技

术指标，完善配电室内轮式巡检机器人质量管控，对配电无人化巡检具有深远意义。 

本标准编制目的是规范配电室内轮式巡检机器人的功能要求和性能指标，更好的指导和推进配电

室内轮式巡检机器人的实用化应用。 

2 编制主要原则 

本标准主要根据以下原则编制： 

a) 以现有国内应用的配电室内轮式巡检机器人功能和性能为基础，结合配电室内轮式巡检机器

人应用实际，考虑技术发展和应用需求进行编制； 

b) 标准编制工作以理论结合实际为原则，调研应用需求，以工程实践和试验测试数据为基础，综

合考虑实际应用需求，提出科学合理的技术指标。 

3 与其他标准文件的关系 

本标准与相关技术领域的国家现行法律、法规和政策保持一致。本标准不涉及专利、软件著作权等

知识产权使用问题。 

4 主要工作过程 

2020年6月，根据浙江省电力学会技术标准制修订计划，成立标准编写组，开展标准初稿的编写工

作。 

2021年1月，标准牵头单位汇总形成标准初稿，各参编单位对标准中各项内容进行讨论、分析和研

究。 

2021年4月，编写组统一内部意见，完善标准初稿，形成标准征求意见稿。 

2021年5月，编制组对征求来的意见进行归纳整理，分析、研究和处理后，对标准征求稿进行修改，

形成标准送审稿。 

2021年7月，召开标准送审稿审查会，与会专家通过严格审查，一致同意标准送审稿通过审查。建

议编制工作组按照审查意见修改，尽快形成报批稿。 

5 标准结构和内容 

本标准主题章分为4章，由技术要求、试验、检验规则及标志、包装、运输、贮存组成。本标准对

配电室内轮式巡检机器人的功能性能、试验方法、检测规则及标志、包装、运输、贮存等做出规范性要

求，以指导配电室内轮式巡检机器人的产品研发、试验检测及运行维护，为规范配电室内轮式巡检机器

人提供了依据。 

6 条文说明 
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无。 


